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Os itens para sorteio das Provas Escrita e Didatica:

CONTEUDO PROGRAMATICO

Sistemas Embarcados

1 - Amostragem, quantizacao e conversores analdgico-digital;

2 - Amplificadores operacionais e aplicagdes;

3 - Chips FPGA e aplicages em sistemas embarcados;

4 - Circuitos PLL e distribuicdo de clock em sistemas embarcados;

5 - Filtragem digital e sua implementacdo em chips DSP;

6 - Filtros analdgicos para condicionamento de sinais;

7 - Padrdes de comunicacdo SPI, 12C, CAN, RS232, RS422, RS485 e similares;
8 - Programacao em linguagem C para sistemas embarcados;

9 - Reconstrugdo de sinais e conversores digital-analdgico;

10 - Técnicas para projeto de placas de circuito impresso (PCB);

Eletrbnica

1 - Amplificadores Operacionais e aplicagdes;

2 - Circuitos para condicionamento de sinais;

3 - Conversores A/D e D/A;

4 - Filtros Ativos Lineares e Filtros a Capacitor Chaveado;

5 - Microcontroladores: Arquiteturas e Aplicagdes;

6 — Microprocessadores;

7 - Modelagem e Projeto de Circuitos Digitais e HDL (Linguagem de Descri¢éo de
Hardware);

8 - Organizacéo e Arquitetura de Sistemas Embarcados;



9 - Projeto de Circuitos Integrados Analogicos CMOS;

10 - Protocolos de Interfaceamento para Sistemas Embarcados;
11 - Realimentacdo e Circuitos Eletrénicos Osciladores;

12 - Resposta em Frequéncia de Circuitos Amplificadores;

Sistemas de Controle e Automacéo

1 - Andlise e projeto de sistemas de controle no dominio da frequéncia;

2 - Analise e projeto de sistemas de controle por variaveis de estado;

3 - Automacéo industrial: principais tecnologias; projetos de automacéo baseados em fluxograma,
diagramas de estado e Graphcet; principais linguagens de programacao de controladores l6gicos
programaveis;

4 - Controle adaptativo;

5 - Controle ndo linear;

6 - Controle robusto e multivariavel;

7 - Controle 6timo;

8 - Criterios de estabilidade para sistemas dindmicos de tempo continuo e para sistemas dinamicos
de tempo discreto;

9 - Estratégias e metodologias de projeto de sistemas de controle digital;

10 - Metodologias de inteligéncia computacional e suas respectivas aplicagdes em sistemas de
controle;

11 - Modelagem e identificacdo de sistemas dinamicos;

12 - Projeto de controladores PID nos dominios de tempo continuo e de tempo discreto;

13 - Técnicas de controle preditivo baseado em modelo;



